E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BaugréBe BSA 20 — 25 — 28 — 30 — 40
DREH- oder WECHSELSTROMMOTOR — ohne Endschalter oder mit elektrischen Endschaltern FCE
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E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BaugréBe BSA 20 — 25 — 28 — 30 — 40
DREH- oder WECHSELSTROMMOTOR — ohne Endschalter oder mit elektrischen Endschaltern FCE

STANDARD HUBLANGEN

BESTELLCODE |C100/C200|C300|C400|C500 C600 C700 C800 S T Q
BSA 20 86 | 186 | 286 | 386 | 486 | 586 | 686 | 786 211 | 166 | 226
BSA 25 ) 84 | 184 | 284 | 384 | 484 | 584 | 684 | 784 222 | 171 | 239
BSA 28 HUBLANGE [mm]| 78 | 178 | 278 | 378 | 478 | 578 | 678 | 778 234 | 177 | 251
BSA 30 90 | 190 | 290 | 390 | 490 | 590 | 690 | 790 238 | 190 | 258
BSA 40 90 | 190 | 290 | 390 | 490 | 590 | 690 | 790 295 | 235 | 320
ANMERKUNGEN: Auf Anfrage Sonderhublangen lieferbar. La = Lc + HUBLANGE
Um bei Hublangen Uber 800 mm ein zu hohes radiales Spiel zu vermeiden, ist eine langere
FUhrung zwischen Schubrohr und Schutzrohr vorzusehen. Bis zu einer Hublange von 1500 mm
erhéhen sich daher die MaBe S, T und Q um 200 mm.
Flr Hublangen tber 1500 mm wenden Sie sich bitte an SERVOMECH.
A B B1 C CH [ &D1|oD2 &D3| G H1 H2 I L1 L2
BSA 20 69 54 | 110 | 45 22 25 36 65 17 50 80 25 | 225 | 251
BSA 25 69 54 | 110 | 45 27 30 45 65 17 50 80 25 | 225 | 251
BSA 28 69 54 | 115 | 45 27 30 45 65 17 60 87 25 | 251 | 287
BSA 30 76 62 | 115 | 50 30 65 85 78 20 60 92 30 | 255 | 291
BSA 40 104 | 78 | 124 | 57 36 40 60 92 24 50 | 115 | 40 | 284 | 373
Rl  OX| a b c e ([ Jg h i I Jo | r s t
BSA 20 17 1110 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M10Ox1.5 | 17 9 20 | 11 8
BSA 25 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75 18 9 20 | 11 8
BSA 28 17 11231 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
BSA 30 18 | 123 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 M14x2 24 9 20 | 12 8
BSA 40 28 1150 | 85 | 55 | 110 | &1 20 | 58 |[M20x1.5 | 27 | 11 32 15 | 15
VORDERE BEFESTIGUNGSKOPFE — Abmessungen
Ja| b | Dc |D1|d2] g |Dgl| k p pl
BSA 20 556 | 40 | 65| 25 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
BSA 25 60 | 456 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 28 60 | 45 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 30 65 | 60 | 65 | 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | B4
BSA 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 58 | 78
q r s2 | s3 t1 | Ot1| u w | wl | w2 | w3
BSA 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
BSA 25 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 66 | 70 | 24 | 14
BSA 28 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 66 | 70 | 24 | 14
BSA 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
BSA 40 10 | 42 | 256 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 115 ] 40 | 25
ELEKTRISCHE ENDSCHALTER FCE — Abmessungen
H R U Vv w Y Y4 I
BSA 20 62 | 144 30 | 80 | 74 | 20 | 18 | 72
BSA 25 67 | 146 | 35 | 85 | 74 | 16 | 20 | 77
BSA 28 67 | 146 | 35 | 8 | 74 | 16 | 20 | 77
BSA 30 71 | 147 | 38 | 90 | 79 | 15 | 23 | 82
BSA 40 75 | 163 | 43 | 93 | 79 | 17 | 25 | 85
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E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BaugréBe BSA 20 — 25 — 28 — 30 — 40
DREH- oder WECHSELSTROMMOTOR — mit magnetischen Endschaltern FCM
La = Lc + HUBLANGE
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Lc = S2 + HUBLANGE

T + HUBLANGE
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MAGNETISCHE ENDSCHALTER FCM — Abmessungen

L
REED KONTAKT

NC oder (NC+NO)| NO
BSA 20 18.5 23.5
BSA 25 26.5 31.5
BSA 28 26.5 31.5
BSA 30 29 34
BSA 40 35 40
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E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BaugréBe BSA 20 — 25 — 28 — 30 — 40
DREH- oder WECHSELSTROMMOTOR — mit magnetischen Endschaltern FCM

STANDARD HUBLANGEN

BESTELLCODE |C100|{C200|C300|C400|C500|C600|C700/C800 S2 | T | Q2
BSA 20 54 | 164 | 254 | 354 | 454 | 554 | 654 | 754 275 | 198 | 275
BSA 25 47 | 147 | 247 | 347 | 447 | 547 | 647 | 747 296 | 208 | 299
BSA 28 HUBLANGE [mm]| 41 | 141 | 241 | 341 | 441 | 541 | 641 | 741 308 | 214 | 311
BSA 30 46 | 146 | 246 | 346 | 446 | 546 | 646 | 746 326 | 234 | 332
BSA 40 37 | 137 | 237 | 337 | 437 | 637 | 637 | 737 401 | 288 | 413

ANMERKUNGEN: Auf Anfrage Sonderhublangen lieferbar. La = Lc + HUBLANGE
Um bei Hubldngen Uber 800 mm ein zu hohes radiales Spiel zu vermeiden, ist eine langere
FUhrung zwischen Schubrohr und Schutzrohr vorzusehen. Bis zu einer Hublange von 1500 mm
erhdhen sich daher die MaBe S2, T und Q2 um 200 mm.
Fir Hublangen tber 1500 mm wenden Sie sich bitte an SERVOMECH.

A B B1 C |CH oDl b2 D3| G H1 H2 I L1 L2
BSA 20 69 | 54 | 110 | 45 | 22 25 36 65 17 | 60 | 80 | 25 | 225 | 251
BSA 25 69 | 54 | 110 | 45 | 27 30 45 65 17 | 60 | 80 | 25 | 225 | 251
BSA 28 69 | 54 | 116 | 45 | 27 30 45 65 17 60 | 8 | 25 | 251 | 287
BSA 30 76 | 62 | 115 | 60 | 30 35 55 78 20 | 60 | 92 | 30 | 255 | 291
BSA 40 104 | 78 | 124 | 57 | 36 40 60 92 24 | 50 | 115 | 40 | 284 | 373

Rl  OX| a b c e ([ Jg h i I Jo | r s t
BSA 20 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M10x1.5 | 17 9 20 11 8
BSA 25 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75 18 9 20 11 8
BSA 28 17 | 123 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75 18 9 20 11 8
BSA 30 18 | 123 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 M14x2 24 9 20 12 8
BSA 40 28 11560 | 85 | 55 | 110 | 81 20 | 58 |[M20x1.5 | 27 11 32 15 | 15

VORDERE BEFESTIGUNGSKOPFE — Abmessungen

Ja| b | Dc |D1|d2] g |Dgl| k p pl
BSA 20 55 | 40 | 65| 26 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 | 45
BSA 25 60 | 456 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 28 60 | 45 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 30 65 | 60 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
BSA 40 80 | 60 | 85 ] 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78

q r s2 | s3 t1 | Ot1| u w | wl | w2 | w3
BSA 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
BSA 25 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 66 | 70 | 24 | 14
BSA 28 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 66 | 70 | 24 | 14
BSA 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
BSA 40 10 | 42 | 25 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 115 | 40 | 25

MAGNETISCHE ENDSCHALTER FCM — Betriebseigenschaften und Abmessungen

Anmerkungen: - Die nutzbare Arbeitshublénge eines mit FCM ausgestattetem Linearantriebes ist
kirzer als die eines Linearantriecbes ohne FCM, da der MAGNETISCHE REEDSCHALTER
FC1, beim Einfahren der Spindel das Signal bereits vor Erreichen der minimalen
Endlage gibt.

Daher baut der Linearantrieb mit FCM bei eingefahrener Spindel insgesamt 1anger.

- Der Aufbau mehrerer magnetischer REeDSCHALTER ist mdglich, um verschiedene
Positionen zu erkennen.

- Der Mindestabstand zwischen den REEDSCHALTERN betragt 10 mm.

- REEDKONTAKT Offner (NC) R =39 mm
- REEDKONTAKT Wechsler  (NC+NO) R =39mm
- REEDKONTAKT SchlieBer  (NO) R =29 mm
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E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BaugréBe BSA 20 — 25 — 30 — 40
GLEICHSTROMMOTOR — ohne Endschalter oder mit elektrischen Endschaltern FCE

La = Lc + HUBLANGE
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E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BaugréBe BSA 20 — 25 — 30 — 40
GLEICHSTROMMOTOR — ohne Endschalter oder mit elektrischen Endschaltern FCE
STANDARD HUBLANGEN
BESTELLCODE |C100|C200|C300|C400|C500|C600|C700|C800 S T Q
BSA 20 86 | 186 | 286 | 386 | 486 | 586 | 686 | 786 211 | 166 | 226
BSA 25 " 84 | 184 | 284 | 384 | 484 | 584 | 684 | 784 222 | 171 | 239
BSA 30 HUBLANGE [mml™ o090 | 200 | 300 | 490 | 500 | 690 | 790 | | 238 | 190 | 258
BSA 40 90 | 190 | 290 | 390 | 490 | 590 | 690 | 790 295 | 235 | 320

ANMERKUNGEN: Auf Anfrage Sonderhublangen lieferbar. La = Lc + HUBLANGE
Um bei Hubldngen Uber 800 mm ein zu hohes radiales Spiel zu vermeiden, ist eine langere
FUhrung zwischen Schubrohr und Schutzrohr vorzusehen. Bis zu einer Hublange von 1500 mm
erhohen sich daher die MaBe S, T und Q um 200 mm.
Flr Hublangen tber 1500 mm wenden Sie sich bitte an SERVOMECH.

A B B1 C | CH oDl D2 D3| G H1 H2 I L1 L2
BSA 20 69 | 54 | 110 | 456 | 22 25 36 65 17 | 383 | 80 | 25 | 202 | 243
BSA 25 69 | 54 | 110 | 45 | 27 30 45 65 17 | 38 | 80 | 25 | 235 | 276
BSA 30 76 | 62 | 116 | 60 | 30 35 55 78 20 | 39 | 92 | 30 | 291 | 332
BSA 40 104 | 78 | 124 | 57 | 36 40 60 92 24 | 46 | 115 | 40 | 391 | 432

R1 | X | a b c e [ Ug| h i I o | ] t
BSA 20 17 | 110 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M10x1.6 | 17 9 20 | 11 8
BSA 25 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
BSA 30 18 | 123 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 M14x2 24 9 20 | 12 8
BSA 40 28 | 150 | 85 | 65 | 110 | 81 20 | 58 |M20x1.5 | 27 | 11 32 | 15 | 15

VORDERE BEFESTIGUNGSKOPFE — Abmessungen

Ja| b | Dc |D1|@d2] g |Dgl| k p pl
BSA 20 55 | 40 | 65| 26 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 | 45
BSA 25 60 | 456 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 30 65 | 560 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
BSA 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78

q r s2 | s3 t1 | Ot1| u w | wl | w2 | w3
BSA 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
BSA 25 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 66 | 70 | 24 | 14
BSA 30 9 32 |19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
BSA 40 10 | 42 | 25 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 115 | 40 | 25

ELEKTRISCHE ENDSCHALTER FCE — Abmessungen

H R U Vv w Y Y4 I
BSA 20 62 | 144 | 30 | 80 | 74 | 20 | 18 | 72
BSA 25 67 |146| 35 | 85 | 74 | 16 | 20 | 77
BSA 30 71 | 147 38 | 90 | 79 | 16 | 23 | 82
BSA 40 75 | 163 | 43 | 983 | 79 | 17 | 25 | 85
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E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BaugréBe BSA 20 — 25 — 30 — 40
GLEICHSTROMMOTOR — mit magnetischen Endschaltern FCM
La = Lc + HUBLANGE
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MAGNETISCHE ENDSCHALTER FCM — Abmessungen

L
REED KONTAKT

NC oder (NC+NO)| NO
BSA 20 18.5 23.5
BSA 25 26.5 31.5
BSA 28 26.5 31.5
BSA 30 29 34
BSA 40 35 40
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E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BaugréBe BSA 20 — 25 — 30 — 40
GLEICHSTROMMOTOR — mit magnetischen Endschaltern FCM
STANDARD HUBLANGEN
BESTELLCODE |C100|C200|C300|C400|C500|C600|C700| C800 S2 | T | Q2
BSA 20 54 | 154 | 254 | 354 | 454 | 554 | 654 | 754 275 | 198 | 275
BSA 25 " 47 | 147 | 247 | 347 | 447 | 54T | 647 | 747 296 | 208 | 299
BSA 30 HUBLANGE [mm] 46 | 146 | 246 | 346 | 446 | 546 | 646 | 746 326 | 234 | 332
BSA 40 37 | 137 | 237 | 337 | 437 | 537 | 637 | 737 401 | 288 | 413

ANMERKUNGEN: Auf Anfrage Sonderhublangen lieferbar. La = Lc + HUBLANGE
Um bei Hubldngen Uber 800 mm ein zu hohes radiales Spiel zu vermeiden, ist eine langere
FUhrung zwischen Schubrohr und Schutzrohr vorzusehen. Bis zu einer Hublange von 1500 mm
erhdhen sich daher die MaBe S2, T und Q2 um 200 mm.
Flr Hublangen tber 1500 mm wenden Sie sich bitte an SERVOMECH.

A B B1 C | CH oDl D2 D3| G H1 H2 I L1 L2
BSA 20 69 | 54 | 110 | 456 | 22 25 36 65 17 | 383 | 80 | 25 | 202 | 243
BSA 25 69 | 54 | 110 | 45 | 27 30 45 65 17 | 38 | 80 | 25 | 235 | 276
BSA 30 76 | 62 | 116 | 60 | 30 35 55 78 20 | 39 | 92 | 30 | 291 | 332
BSA 40 104 | 78 | 124 | 57 | 36 40 60 92 24 | 46 | 115 | 40 | 391 | 432

R1 | X | a b c e [ Ug| h i I o | ] t
BSA 20 17 | 110 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M10x1.6 | 17 9 20 | 11 8
BSA 25 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
BSA 30 18 | 123 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 M14x2 24 9 20 | 12 8
BSA 40 28 | 150 | 85 | 65 | 110 | 81 20 | 58 |M20x1.5 | 27 | 11 32 | 15 | 15

VORDERE BEFESTIGUNGSKOPFE — Abmessungen

Ja| b | Dc |D1|d2] g |Dgl| k p pl
BSA 20 55 | 40 | 65| 26 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 | 45
BSA 25 60 | 456 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 30 65 | 560 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
BSA 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78

q r s2 | s3 t1 | Ot1| u w | wl | w2 | w3
BSA 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
BSA 25 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
BSA 30 9 32 |19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
BSA 40 10 | 42 | 25 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 115 | 40 | 25

MAGNETISCHE ENDSCHALTER FCM — Betriebseigenschaften und Abmessungen

Anmerkungen: - Die nutzbare Arbeitshublange eines mit FCM ausgestattetem Linearantriebes ist
kirzer als die eines Linearantriecbes ohne FCM, da der MAGNETISCHE REEDSCHALTER
FC1, beim Einfahren der Spindel das Signal bereits vor Erreichen der minimalen
Endlage gibt.

Daher baut der Linearantrieb mit FCM bei eingefahrener Spindel insgesamt 1anger.

- Der Aufbau mehrerer magnetischer REEDSCHALTER ist mdglich, um verschiedene
Positionen zu erkennen.

- Der Mindestabstand zwischen den REEDSCHALTERN betragt 10 mm.

- REEDKONTAKT Offner (NC) R =39 mm
- REEDKONTAKT Wechsler  (NC+NO) R =39mm
- REEDKONTAKT SchlieBer  (NO) R =29 mm
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