E2Servemech,

ATL Baureihe und BSA Baureihe Linearantriebe

ATL-BSA Baureihen, BaugréBe 20 - 25 - 28 - 30 - 40

ATL-BSA Baureihen, BaugréBe 50 - 63 - 80

ATL-BSA Baureihen, Baugréfe 100 - 125




E2Servemech,

BSA Baureihe Linearantriebe

2.2 TECHNISCHE MERKMALE

Linearantriebe mit Kugelumlaufspindel, BSA Baureihe

BSA 50 BSA 63 BSA 80 BSA 100 BSA 125 |BAUGROSSE
50 60 90 110 150 Schubrohrdurchmesser [mm]
70 90 115 160 200 Schutzrohrdurchmesser [mm]
30 35 40 60 80 Vorderer Befestigungskopf-Durchmesser [mm]
30 35 40 60 80 Hinterer Befestigungsanschluss-Durchmesser  [mm]
19 24 28 32 38 Antriebsvollwelle-Durchmesser [mm]
63B5- 71 B5 80 B5 80B5-90B5 | 100- 11285 - ?ﬁgﬁiﬁ”ﬁﬁg E;lwe"e)
80B5-90B5 | 90B5-100B5 | 100-112B5 132 B5 132 B5 Motoranbau [EC
80B14-90B14/90B14 - 100 B14 100 - 112 B14 160 B5 (Motorglocke und Kupplung)
25000 50 000 80 000 108 000 123000 Max. dynamische Last [N]
25000 50 000 80 000 200 000 350 000 Zug
Max. statische Last [N]
25000 50 000 100 000 200 000 350 000 Druck
— — — — — RH
1:6  (4:24) 1:7 (4:28) 1:8 (4:32) [1:8 (4:32) [3:32 RV
1:18 (2:36) [1:14 (2:28) [1:24 1:24 1:16 (2:32) |RN Untersetzung
1:24 1:28 1:32 1:32 1:32 RL
1:44 1:40 = = = RXL
32x10 40x10 63x10 80x16 100x16 Durchmesser x Steigung
6.35 (1/4 ) 6.35 (1/4 ) 7.144(9/32 %) 9.525 (3/8 “) 9.525 (3/8“) | [mm] Kugel
4 5 6 5 5 Anzahl der Kugelumliufe gﬁ?{fgﬂ%ﬁfp‘”de'
41 800 60 000 112 000 149 000 170 000 [N]  Dynamische Tragzahl C,
73000 123000 313000 393 000 523 000 [N]  Statische Tragzahl Cy,
— — — — — RH1
1.67 1.43 1.25 2 1.88 RV1
Hub [mm]
0.56 0.71 0.42 0.67 1.25 RN1 Untersetzung je Antriebswellenumdrehung
0.42 0.36 0.31 0.5 0.63 RL1 IR et plres)
0.23 0.25 — — — RXL1
o . o | wo | an [Summammommae g
2 3 55 125 19 Jzeufgg'r'ﬁ';ﬁf;‘g%g k]
AUF ANFRAGE
32x20 40x20 63x20 80x20 100x20 Kugelumlaufspindel (Durchmesser x Steigung)
6.35(1/4 ) 6.35 (1/4 %) 9.525 (3/8 ) 12.7 (1/2%) 12.7 (1/2%) [mm] Kugel
3 3 4 4 4 Anzahl der Kugelumlaufe
32200 38 500 101 000 213 000 239 000 [N]  Dynamische Tragzahl G,
53 000 74 000 220 000 516 000 687 000 [N]  Statische Tragzahl Cp,
Achtung! Mit diesen Spindeln sind die Abmessungen des Antriebes l&nger.

Kontaktieren Sie bitte SERVOMECH, um die genaue L&nge zu definieren.
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BSA Baureihe Linearantriebe

LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL BSA Baureihe mit DREHSTROMMOTOR
Die LEISTUNGEN beziehen sich auf eine Einschaltdauer F, = 100 % bei 25 °C Umgebungstemperatur

HUB- DYNAMISCHE MOTOR:
GESCHWINDIGKEIT LAST UNTERSETZUNG | LEISTUNG [kW] — POLZAHL — SELE%TE'"F'E:\Q:\I"EﬂGS'
[mm/s] [kN] DREHZAHL [min]
BSA 50
78 142 RV1 1.5 kKW 2 polig 2800 0.56
40 172 RVA1 1.5 kKW 4 polig 1400 0.56
25 202 RN 1.1 kKW 2 polig 2800 0.43
20 222) RL1 1.1 kKW 2 polig 1400 0.37
13 2523 RN1 0.75kW 4 polig 1400 0.43
10 2539) RL1 0.75kW 4 polig 1400 0.37
5.3 259) RXL1 0.37kW 4 polig 1400 0.31
BSA 63
66 212 RV1 2.2 kW 2 polig 2800 0.56
33 257 RV1 1.5 kW 4 polig 1400 0.56
17 311 RN1 0.75kW 4 polig 1400 0.46
8 412) RL1 0.75kW 4 polig 1400 0.35
5.8 472 RXL1 0.75kW 4 polig 1400 0.34
BSA 80
58 397 RV1 3 kW 2 polig 2800 0.56
29 512 RV1 2.2 kW 4 polig 1400 0.56
19 592 RN 2.2 kW 2 polig 2800 0.38
15 652 RL1 1.5 kW 2 polig 1400 0.35
10 731 RN 1.1 kKW 4 polig 1400 0.38
7 812 RL1 1.1 kKW 4 polig 1400 0.35
BSA 100
93 542) RV1 7.5 kW 2 polig 2800 0.60
47 682 RV1 5.2 kW 4 polig 1400 0.60
31 782 RN 4 kW 2 polig 2800 0.42
23 8623 RL1 3 kW 2 polig 2800 0.39
16 982 RN 3 kW 4 polig 1400 0.42
12 1082 RL1 2.2 kW 4 polig 1400 0.39
BSA 125
70 682 RV1 7.5 kW 2 polig 2800 0.58
47 782 RN1 5.5 kW 2 polig 2800 0.52
35 852 RV1 4 kW 4 polig 1400 0.58
23 982 RN1 5.5 kW 4 polig 1400 0.52
12 1232 RL1 55 kW 4 polig 1400 0.40

) dieser Wert ist von der Elektromotorleistung begrenzt; Lebensdauer L,q, > 1000 Stunden (siehe Diagramme Seite

35 ... 38)

Der dynamische Gesamtwirkungsgrad (m) des Linearantriebes der BSA Baureihe, der zur Berechnung der DYNAMISCHEN LAST des Linear-
antriebes selber verwendet wurde, ist wie folgt berechnet worden:
N =mMq XMy XMNg

w4 — dynamischer Wirkungsgrad Schneckenwelle - Schneckenrad, geméB BS 721 : Part 2 : 1983 berechnet

m, = 0.9 — dynamischer Wirkungsgrad Kugelumlaufspindel - Kugelumlaufmutter
mg = 0.9 — Wirkungsgrad der Lager und der Dichtungen

2) Dieser Wert bezieht sich auf eine Lebensdauer der Kugelumlaufspindel von L, = 1000 Stunden mit konstanter
Last, ohne LaststdBe und Vibrationen; fir davon abweichende Anforderungen siehe Diagramme Seite 35 ... 38

3 Grenzwert der dynamischen Belastungskapazitat des Linearantriebes (Seite 45)

51



