EaServomech,
UBA Baureihe und UAL Baureihe Linearantriebe

UBA - UAL Baureihen, BaugréBe 1 -2 -3 - 4

UBA - UAL Baureihen, BaugréBe 5
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4.2 TECHNISCHE MERKMALE

Linearantriebe mit Kugelumlaufspindel, UBA Baureihe

je 100 mm Hubléange

BAUGROSSE UBA 1 UBA 2 UBA 3 UBA 4 UBA 5
Schubrohrdurchmesser [mm] 25 30 35 40 50
Schutzrohrdurchmesser [mm] 36 45 55 60 70
Motorflansch IEC 56 B14 63 B14 71B14 38 glj 38 glj
Max. dynamische Last [N] 1800 3400 3900 5700 10 850
Zug [N] 4 000 6 000 10 000 12 000 15 000
Max. statische Last
Druck [N] 4000 6 000 10 000 12 000 15 000
RV |1:1.33(18:24)|1:1.4 (20:28)|1:1.04(24:25)(1:1.07(30:32)|1:1.07(30:32)
Untersetzung RN [1:215(13:28)(1:2.13(15:32)(1:2 (16:32)|1:1.94(18:35)|1:1.94(18: 35)
RL |1:3 (10:30)|1:2.83(12:34)|1:2.92(12:35)(1:2.93(15:44)(1:2.93(15: 44)
Durchmesser x Steigung 14x5 16x5 20x5 25x6 32x10
Kugel [mm]| 3.175(1/8%) 3.175(1/8 %) 3.175(1/8 %) 3.969 (5/32 %) 6.350 (1/4 )
Kugelumlaufspindel Anzahl der Kugelumlaufe 2 3 3 3 4
Dynamische Tragzahl C, [N] 6 600 10 400 12 000 17 400 41 800
Statische Tragzahl Cy, [N] 8 600 15 600 21 200 30 500 73 000
RV1 3.75 3.57 4.8 5.62 9.38
jlgfngrrrig)]swellenum rehung Untersetzng RN 232 2.34 25 3.09 5.14
RLA1 1.67 1.76 1.71 2.05 3.41
Durchmesser x Steigung 14x10 16x10 20x10 25x10 32x20
Kugel [mm]| 3.175(1/8%) 3.175(1/8 %) 3.175(1/8 %) 3.969 (5/32 %) 6.350 (1/4 )
Kugelumlaufspindel Anzahl der Kugelumlaufe 2 3 3 3 3
Dynamische Tragzahl C, [N] 6 900 11 300 12 900 18 000 32 200
Statische Tragzahl Cy, [N] 9300 18 000 23 500 33 000 53 000
Rv2 7.5 7.14 9.6 9.38 18.75
Efngrrrig)]swellenum drehung Untersetzung - RN2 4.64 4.69 5 5.14 10.29
RL2 3.33 3.53 3.43 3.41 6.82
o (AL oo™ bl 93 ; : " 1
Zusétzliches Gewicht kgl 0.3 05 0.8 0.9 5
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LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL UBA Baureihe mit DREHSTROMMOTOR
Die LEISTUNGEN beziehen sich auf eine Einschaltdauer F, = 100 % bei 25 °C Umgebungstemperatur

HUB- DYNAMISCHE MOTOR:
GESCHWINDIGKEIT LAST UNTERSETZUNG | LEISTUNG [kW] — POLZAHL — SELi%TE'"F'E:\g:\I"EﬂGS'
[mm/s] [N] DREHZAHL [min-']
UBA 1
350 290" RV2 0.12 KW 2 polig 2800 0.72
215 4601 RN2 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
175 57071 RV1 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
155 650 1) RL2 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
105 9501 RN1 0.12 KW 2 polig 2800 0.72
85 800 1 RV1 0.09 kW 4 polig 1400 0.72
75 1300 1) RL1 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
55 1300 1) RN1 0.09 kW 4 polig 1400 0.72
40 18009 RL1 0.09 kW 4 polig 1400 0.72
UBA 2
330 6001 RV2 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
220 900" RN2 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
165 1200 1) RL2 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
110 1850 1) RN1 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
80 24501 RL1 0.25 KW 2 polig 2800 0.71
55 255071 RN1 0.18 kW 4 polig 1400 0.71
40 34009 RL1 0.18 kW 4 polig 1400 0.71
UBA 3
450 960 1) RV2 0.55 kW 2 polig 2800 0.70
235 1850 1) RN2 0.55 kW 2 polig 2800 0.70
160 27001 RL2 0.55 kW 2 polig 2800 0.70
115 27502 RN1 0.55 kW 2 polig 2800 0.70
80 35501 RL2 0.37 kW 4 polig 1400 0.70
60 34502 RN1 0.37 kW 4 polig 1400 0.70
40 39002 RL1 0.37 kW 4 polig 1400 0.70
UBA 4
440 1950 1) RV2 1.1 KW 2 polig 2800 0.70
240 3550 1) RN2 1.1 KW 2 polig 2800 0.70
160 47002 RL2 1.1 KW 2 polig 2800 0.70
120 48001 RN2 0.75 kW 4 polig 1400 0.70
96 45002 RL1 1.1 kW 2 polg 2800 0.70
80 59002 RL2 0.75 kW 4 polig 1400 0.70
48 57002 RL1 0.75 kW 4 polig 1400 0.70
UBA 5
875 1300 1) RV2 1.5 kW 2 polig 2800 0.70
480 240071 RN2 1.5 KW 2 polig 2800 0.70
440 2650 1) RV1 1.5 KW 2 polig 2800 0.70
320 3650 1) RL2 1.5 kW 2 polig 2800 0.70
240 48001 RN 1.5 KW 2 polig 2800 0.70
160 72501 RL1 1.5 KW 2 polig 2800 0.70
120 70501 RN 1.1 KW 4 polig 1400 0.70
80 10650 1) RL1 1.1 KW 4 polig 1400 0.70

dieser Wert ist von der Elektromotorleistung begrenzt; Lebensdauer L,g, > 1000 Stunden (siehe Diagramme Seite
33...39)

Der dynamische Gesamtwirkungsgrad (m) des Linearantriebes der UBA Baureihe, der zur Berechnung der DYNAMISCHEN LAST des Linear-
antriebes selber verwendet wurde, ist wie folgt berechnet worden:

m=mMq XMy X MNg
m¢ = 0.95 — Wirkungsgrad des Zahnriemenantriebes
M, = 0.9 — dynamischer Wirkungsgrad Kugelumlaufspindel - Kugelumlaufmutter
mg = 0.9 — Wirkungsgrad der Lager und der Dichtungen

Dieser Wert bezieht sich auf eine Lebensdauer der Kugelumlaufspindel von L,y = 1000 Stunden mit konstanter
Last, ohne LaststdBe und Vibrationen; fur davon abweichende Anforderungen siehe Diagramme Seite 33 ... 35
Grenzwert der dynamischen Belastungskapazitat des Linearantriebes (Seite 128)
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LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL UBA Baureihe mit WECHSELSTROMMOTOR
Die LEISTUNGEN beziehen sich auf eine Einschaltdauer F, = 100 % bei 25 °C Umgebungstemperatur

HUB- DYNAMISCHE MOTOR:
GESCHWINDIGKEIT LAST UNTERSETZUNG | LEISTUNG [KW] — POLZAHL — SELi%TE"F'E:\Q:\éﬂGS'
[mm/s] [N] DREHZAHL [min-1]
UBA 1
350 2501 RV2 0.12 KW 2 polig 2800 0.72
215 4001 RN2 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
175 5001 RV1 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
155 600" RL2 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
105 8501 RN 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
85 7501 RVA1 0.09 KW 4 polig 1400 0.72
75 12001 RL1 0.12 kW 2 polig 2800 0.72
55 13001 RN 0.09 kW 4 polig 1400 0.72
40 180093 RL1 0.09 kW 4 polig 1400 0.72
UBA 2
330 55071 RV2 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
220 850 1) RN2 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
165 11001 RL2 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
110 1650 1) RN1 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
80 230071 RL1 0.25 kW 2 polig 2800 0.71
55 2550 1) RN1 0.18 kW 4 polig 1400 0.71
40 34009 RL1 0.18 kW 4 polig 1400 0.71
UBA 3
450 960" RV2 0.55 KW 2 polig 2800 0.70
235 1850 1) RN2 0.55 kW 2 polig 2800 0.70
160 27001 RL2 0.55 kW 2 polig 2800 0.70
115 27502 RN1 0.55 kW 2 polig 2800 0.70
80 35501 RL2 0.37 kW 4 polig 1400 0.70
60 34502 RN 0.37 kW 4 polig 1400 0.70
40 39002 RL1 0.37 kW 4 polig 1400 0.70
UBA 4
440 1900 1) RV2 1.1 KW 2 polig 2800 0.70
240 35007 RN2 1.1 KW 2 polig 2800 0.70
160 47002 RL2 1.1 KW 2 polig 2800 0.70
120 48001 RN2 0.75 kW 4 polig 1400 0.70
96 45002 RL1 1.1 kW 2 polig 2800 0.70
80 59002 RL2 0.75 kW 4 polig 1400 0.70
48 57002 RL1 0.75 kW 4 polig 1400 0.70

dieser Wert ist von der Elektromotorleistung begrenzt; Lebensdauer L,q, > 1000 Stunden (siehe Diagramme Seite
33...35)
Der dynamische Gesamtwirkungsgrad (m) des Linearantriebes der UBA Baureihe, der zur Berechnung der DYNAMISCHEN LAST des Linear-
antriebes selber verwendet wurde, ist wie folgt berechnet worden:
N =mMq XMy XNy
m¢ = 0.95 — Wirkungsgrad des Zahnriemenantriebes
M, = 0.9 — dynamischer Wirkungsgrad Kugelumlaufspindel - Kugelumlaufmutter
mg = 0.9 — Wirkungsgrad der Lager und der Dichtungen

Dieser Wert bezieht sich auf eine Lebensdauer der Kugelumlaufspindel von Ly, = 1000 Stunden mit konstanter
Last, ohne LaststdBe und Vibrationen; fir davon abweichende Anforderungen siehe Diagramme Seite 33 ... 35

Grenzwert der dynamischen Belastungskapazitat des Linearantriebes (Seite 128)
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LINEARANTRIEBE MIT KUGELUMLAUFSPINDEL UBA Baureihe mit GLEICHSTROMMOTOR
Die LEISTUNGEN beziehen sich auf eine Einschaltdauer F, = 100 % bei 25 °C Umgebungstemperatur

HUB- DYNAMISCHE
GESCHWINDIGKEIT LAST UNTERSETZUNG STROMAUFNAHME [A] SELi%Té;E:\Q:\éH?GS-
[mm/s] [N]
UBA1 mit Gleichstrommotor 24 V 3000 min! 150 W 8.4 A

375 30071 RV2 9 0.72
230 5001 RN2 9 0.72
165 7001 RL2 9 0.72
115 1000 RN1 9 0.72

85 14001 RL1 9 0.72

UBA 2 mit Gleichstrommotor 24 V 3000 min-! 300 W 15.6 A

360 6501 Rv2 16 0.71
235 10001 RN2 16 0.71
175 1300 RL2 16 0.71
120 20001 RN1 16 0.71

90 26002 RL1 16 0.71

UBA 3 mit Gleichstrommotor 24 V 3000 min-* 500 W 25 A

480 800" Rv2 26 0.70
240 1600 1) RVA1 26 0.70
170 22501 RL2 26 0.70
125 27002 RN1 22 0.70

85 30502 RL1 17.5 (9 0.70

* - Leistungen mit Gleichstrommotor 24 V DC 3000 min't 300 W 15.6 A

UBA 4 mit Gleichstrommotor 90 V DC 3000 min~! 750 W 10.6 A

470 12501 RvV2 1A 0.70
260 22501 RN2 1 0.70
155 37501 RN1 1A 0.70
100 44002 RL1 8.5 0.70

1) dieser Wert ist von der Elektromotorleistung begrenzt; Lebensdauer L,q, > 1000 Stunden (siehe Diagramme Seite

33 ... 35

Der dynamische Gesamtwirkungsgrad (m) des Linearantriebes der UBA Baureihe, der zur Berechnung der DYNAMISCHEN LAST des Linear-
antriebes selber verwendet wurde, ist wie folgt berechnet worden:

m=mMq XMy XMNg

m¢ = 0.95 — Wirkungsgrad des Zahnriemenantriebes
M, = 0.9 — dynamischer Wirkungsgrad Kugelumlaufspindel - Kugelumlaufmutter
mg = 0.9 — Wirkungsgrad der Lager und der Dichtungen
2} Dieser Wert bezieht sich auf eine Lebensdauer der Kugelumlaufspindel von L, = 1000 Stunden mit konstanter
Last, ohne LaststdBe und Vibrationen; fir davon abweichende Anforderungen siehe Diagramme Seite 33 ... 35

3 Grenzwert der dynamischen Belastungskapazitat des Linearantriebes (Seite 128)
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